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Detachierbarkeit als Funktion des ontischen Raumfeldes

1. Im folgenden betrachten wir die ontische Invariante (vgl. Toth 2013) der
Detachierbarkeit als Funktion des ontischen Raumfeldes (vgl. Toth 2015),
darin wir bekanntlich die Umgebung des Systems durch Vorfeld (V),
Seitenfelder (L) und Nachfeld (N) definieren.

2.1. Detachierbarkeit = f(V)
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2.2. Detachierbarkeit = f(L)
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2.3. Detachierbarkeit = f(N)
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